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La prSsente invention concerne un dispositif coupeur. 
Plus prScisSment, V invention concerne un dispositif pour couper 
du papier et autres matures en feuilles minces, comprenant deux 
roues coupeuses en rotation, coop£rant 1'une avec l f autre, qui ont 
des axes de rotation sensiblement parallSles et qui se chevauchent 
partiellement l'une 1' autre dans la direction radiale, chacune 
de ces roues comprenant un. bord tranchant p£riph£rique venant en 
contact avec le bord tranchant de l 1 autre roue. 

De tels dispositif s coupeurs sont employes entr 1 autres 
avec des machines stationnaires ,f onctionnant en continu, d'amenSe 
de formes oil des formes successives sont sSparSes de I'extr&nitfi 
avant d'une feuille continue de p^ier amende a travers la machine. 
Dans une telle machine, les dispositif s coupeurs sont employes 
d'un c5tfi, pour couper et sSparer les bords longitudinaux de la 
feuille de papier et d'un autre cote, diviser la feuille continue 
en deux ou plusieurs parties disposes cote a cote. Etant donnS 
que les roues coupeuses des dispositifs coupeurs subissent inSvi- 
tablement une usure, il est n§cessaire de les remplacer de 
temps a autre. Auparavant, le remplacement des roues coupeuses 
se faisait avec beaucoup de difficulty a cause de la faqron dont 
ces roues coupeuses avaient ete months dans ces machines. Done, 
les roues coupeuses ont, auparavant, ete montees sur deux arbres 
continus / communs a tous les dispositifs coupeurs et log€es dans 
3a machine a ses extr&nit§s. A cause de cet arrangement, le 
remplacement des roues coupeuses de I'un ou plusieurs des 
dispositLfs coupeurs n§cessitait beaucoup de temps et, en outre, 
il etait n§cessaire d' employer du personnel specialise pour 
proc§der a ce remplacement. Le but de 1' invention est de realiser 
un dispositif plus perfection^ du type d§crit prficfideiranent qui 
eiiraine les desavantagesmentionnes ci-dessus. 

Selon 1 1 invention , on utilise un dispositif coupeur 
de ce type comprenant deux roues coupeuses en rotation montees 
dansun support commun ce qui permet de manipuler le dispositif 
comme une units complete. Avec ce dispositif, le remplacement 
necessaire de chaque roue coupeuse peut etre realise tr£s rapide- 
ment et sans nScessiter un personnel specialise. En outre, le 
dispositif coupeur selon 1' invention possSde l'avantage suppiemen- 
taire qu'il peut etre realise sous forme d'unoutil manuel pouvant 
etre employe dans plusieurs domaines d ' applications. 

Le mouvement rotatif necessaire des roues coupeuses 
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peut etre communique I ces roues simplement sous 1' influence du 
mouvement d' amen6e de la feuille continue de papier ou de la 
matiere a couper. Neanmoins, de preference, au mohs une roue cou- 
peuse sera pourvue d'un mecanisme de commande rotatif pour comman- 
der cette roue. Ce mecanisme de commande peut comport er un element 
dispose sur sa circonf Srence venant en contact avec une commande 
principale qui, de facon convenable, peut etre commune a tous les 
dispositifs coupeurs de chaque machine et qui peut, par exemple, 
§tre un cylindre rotatif commande,' la commande des differents 
dispositifs coupeurs etant telle que le mouvement est realise par 
frottement avec ce cylindre. 

Le support peut etre realise avantageusement de facon 
a etre amovible et il peut etre a juste sur un element de support. 
Cet Element de support peut etre commun a tous les dispositifs 
coupeurs de chaque machine et il peut, par exemple, consister 
en une tige le long de laquelle les supports peuvent etre _d§places 
et a laquelle lis peuvent etre fixes eh des posltTon^ ajustees. 

Le support du dispositif coupeur peut comporter deux 
parties formant des paliers de support individuels pour chacune 
des deux roues coupeuses, ces parties etant reliees l'une a 1' autre 
au moyen d'un element de raccordement realise de facon a permettre 
1' utilisation du dispositif pour couper une matiere ayant une lar- 
geur non limitee de chaque cote" de la ligne de coupe voulue. Dans 
une machine du type precgdemment decrit, un tel arrangement de 
support convient principalement pour ahaque dispositif coupeur 
dispose entre les deux dispositifs coupeurs exterieurs employes 
pour rogner les bords longitudinaux de la feuille continue de 
papier. 

Ci-apres 1* invention sera dScrite avec davantage de 
details en se rSferant aux figures suivantes ou: 

la figure 1 est une elevation schematique d'une section 
transversale representant le dispositif coupeur selon un mode de 
realisation de 1' invention choisi comme exemple > 

la figure 2 est une vue en plan d'un element de rac- 
cordement servant a raccorder les deux parties principales du 
support de ce dispositif represente dans la figure 1, et 

la figure 3 est une elevation schematique montrant 
trois dispositifs coupeurs disposes ei alignement l'un par rapport 
a l' autre et ecartes l'un de 1' autre pour couper une feuille 
continue commune le long de lignes paralleles, les supports de ces 



dispositifs etant representes par des lignes en traits mixtes. 

Le dispositif coupeur represents dans la figure 
1 comprend deux roues coupeuses 10 et 11 qui sont montSes en 
rotation chacune dans une partie de support 14 et 15, respective- 
ment, au moyen d'arbres 12 et 13 respectivement, approximativement 
paralieies. Les deux parties/iupport 14 et 15 sont relives I'unea 
1" autre au moyen de. 1 'element de raccordement 16 represente dans la 
vue en plan de la figure 2. 

Les deux roues coupeuses 10 et 11 se chevauchent 
partiellement l'une l'autre dans la direction radiale et compren- 
nent, respectivement , des bords tranchants 17 et 18 peripheriques 
cooperant l'un avec 1' autre, qui sont en contact l'un avec 1' autre 
pour pouvoir couper une feuille de matiSre au moyen de ce disposi- 
tif. Pour garantir l'obtention du contact voulu entre les bords 
tranchants 17 et 18 des deux roues coupeuses, l'une de ces roues 
peut etre poussee par un ressort vers 1' autre. En outre, les axes 
de rotation des deux roues coupeuses peuvent former un petit angle 
l'un par rapport a 1' autre pour permettre aux roues coupeuses 17 
et 18 de venir en contact l'une avec l'autre seulement a l'extre- 
mite des parties des roues coupeuses qui se chevauchent. 

La forme de 1' element de raccordement 16 representee 
dans la figure et 1' utilisation d'un support de roue coupeuse 
comprenant deux parties 14 et 15 respectivement, permettr a d' emplo- 
yer le dispositif coupeur pour couper des matidres ayant toute 
longueur transversale voulue de part et d' autre de la ligne de 
coupe. Selon les figures 1 et 2, l 1 element de raccordement 16 com- 
prend une plaque en forme de U comprenant deiix bras 19 et 20 qui 
sont mutuellement deplaces dans une direction verticale et qui sont 
relies l'un a l'autre au moyen d'une lame inclinee 21. Le bord 22 
de la iame 21 feLsant face aux roues coupeuses est biseaute pour 
permettre le libre passage de la matiSre coupee. 

La roue coupeuse 11 comprend un anneau 23 raialement 
en saillie, en caoutchouc ou autre matiSre convenable, dispose 
dans une rainure se trouvant elle-meme dans la circonf erence de la 
roue et servant de moyen de commande pour cette roue. L' anneau 
23 vient en contact avec un element de commande principal qui peut 
communiquer un mouvement rotatif a la roue coupeuse 11 par frotte- 
ment avec 1' anneau 23. 

La figure 3 represente un schema de trois dispositifs 
coupeurs disposes en alignement l'un par rapport a l'autre et 
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ecartes l'un de 1* autre, chacun de ces dispositifs comprenant 
deux roues coupeuses en cooperation 10a, 11a, lOb^llb et 10c; 
llc,respectivement. Le dispositif coupeur central peut etre reali- 
se comme celui repr§sent§ dans la figure 1 et peut comprendre 
un support du type represents dans la figure 1. N£anmoins, les 
deux dispositifs coupeurs exterieurs, peuvent comprendre d'autres 
types de support etant donne que ces dispositife coupeurs servent 
seulement ,a s£parer les bords longitudinaux etroits de la matiSre 
a couper. Grace aux anneaux radialement en.saillie 23a, 23b et 23c, 
les roues coupeuses 11a, lib et 11c peuvent etre commandoes a 
partir d ! un element de commande principal commun consistant en un 
cylindre de commande 24, qui vient en contact avec ces anneaux 
et les commandes par frottement. Dans le cas de chacun des deux 
dispositifs coupeurs exterieurs, les roues cobpeuses 11a et 11c, 
respectivement, peuvent comprendre des parties 25a et 25c,respec- 
tivement,venant en contact avec les anneaux 23a et 23c, respecti- 
vement, pour garantir l'obtention de la rotation synchrone souhai- 
tee des deux roues coupeuses de chaque dispositif. 

Dans la figure 3, les supports pour les diffSrentes 
paires de roues coupeuses ont ete reprSsentfis sch&natiquement par 
des lignes en traits mixtes. Les supports peuvent etre months de 
fa?on amo^ible et, de preference, sont egalement chacun, ajustables 
later alement sur des elements de supports convenables jjui peuvent, 
par exemple r ayoiir-la forme d'une tige disposee" paraiieiement au 
c ylindre _ 24. En fonction du module des parties du support respec- 
tif servant a raccorder le support a 1' element de support, 1' ele- 
ment de support peut consister en un element unique continu ou 
peut etre constitue par trois elements separes. 

Ainsi qu'il a ete deja mentionne dans 1' introduction ^ 
de la description, le dispositif coupeur peut etre realise sous 
forme d'un outil manuel utilisable dans differents domaines d' appli- 
cations. Dans ce cas, le dispositif peut etre realise de fa?on 
convenable, par exemple, sous la forme representee dans la figure 
1, de sorte qu'il n'y aura pas de limites a la largeur de la ma- 
tiSre a couper de part et d* autre de la ligne de coupe. Si on le 
desire, le dispositif peut comprendre dans ce cas un moteur de 
commande incorpore pour commander au moins l'une des deux roues 
coupeuses 10 et 11. 

Bien entendu, diverses modifications peuvent etre 
apportees par l'horame de l'art aux dispositifs qui viennent d'etre 
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dScrits uniquement a titre d'exemples non limitatifs sans sorti 
du cadre de 1* invention. 
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Revendicat ions: 

1. Dispositif pour couper du papier ou autre mati£re 
sous forme de feuilles minces, comprenant deux roues coupeuses 
en rotation coop£rant l'une avec 1* autre, dont les axes de 
rotation sont sensiblement parallSles et qui se chevauchent par- 
tiellement l'une 1' autre dans la direction radiale, chacune de ces 
roues comprenant un bord tranchant p6riph6rique venant en contact 
avec le bord tranchant de 1'autre roue, carac±§ris£ ; en ce. que les 
deux roues coupeuses sont mont€es de faqion a pouvoir subir un 
mouvement rotatif dans un support commun permettant de manipuler 
le dispositif comme une unite complete. 

2. Dispositif selon la revendication 1 caract§ris§ en ce 
qu'au moins l'une des deux roues coupeuses comprend un m§canisme 
de commande rotatif pour actionner cette roue, 

3. Dispositif selon la revendication 2, caract£ris£ en 
ce que le dispositif de commande comprend une partie dispos§e 
sur la cir conference, venant en contact avec un §16ment de 
commande principal pour etre command£e par celui-ci. 

4. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
pr§c€dentes caract§ris€ en ce que le support est r§alis£ de faqon 
a etre amovible et ajustable sur un 6 lament de support. 

5. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
pr€c£dentes caract£ris§ en ce que le support comprend deux parties 
formant des paliers de support individuels pour chacune des deux 
roues coupeuses, ces parties Stant relives l'une a 1' autre au 
moyen d'un 61Sment de raccordement rSalisS de telle fagon qu'il 
permet d'emplyer le dispositif pour couper une matiSre ayant une 
longueur non limit§e de part et d' autre de la ligne de coupe choi- 
sie. 

6. Dispositif selon la revendication 5 caract£ris§ en ce 
que 1' element de raccordement est constitu§ par une plaque ayant 
une forme g£n§rale en U dont les deux bras sont fix€s chacun a 
I'un des paliers de support. 

7. Dispositif selon la revendication 6 caract6risS 

en ce que les deux bras de l'§l§ment de raccordement sont mutuel- 
lement d§plac6s dans une direction s6nsiblement perpendiculaire 
au plan principal de cet element et relics l'un a 1" autre pir une 
lame inclin£e. 
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